Streszczenie

Tytul: Interaktywna metoda planowania robot betonowych z analizq

efektywnosci wykorzystania deskowan systemowych.

We wspblczesnym budownictwie coraz wieksze znaczenie maja
skomputeryzowane techniki analiz projektowych, w tym planowania kosztéw
1 harmonogramowania robét. Efektywne 1 wiarygodne planowanie kosztowo-
czasowe wymaga nie tylko baz wiedzy o procesach budowlanych, ale
1 opracowanych naukowo metod podejmowania decyzji organizatorskich.

Praca dotyczy procesow decyzyjnych w planowaniu przedsiewziec
budowlanych, w ktorych wykorzystywane sa konstrukcje tymczasowe. Do takich
przedsiewzie¢ zalicza sie wykonawstwo obiektow w technologii monolitycznego
budownictwa betonowego. Istota przeprowadzonych w rozprawie badan i analiz
jest dazenie do opracowania spojne] metody programowania przebiegu
przedsiewzie¢ budowlanych z jednoczesna analiza dostepnosci 1 wykorzystania
konstrukeji tymczasowej. Metoda zostala ukierunkowana na poszukiwanie
takiego przebiegu robot budowlanych, w ktéorym uzyskuje sie najwyzsza
efektywnos§¢ wykorzystania konstrukcji tymczasowej. Efektywnos¢ ta wyrazana
jest kosztowo. Do rozwigzywania probleméw planistycznych zaproponowano
technike  symulacji komputerowe] z wykorzystaniem wiedzy eksperckiej
1 algorytmow szeregowania zadan z ograniczeniami.

Punktem wyjscia do rozwiazania zagadnien decyzyjnych i1 planistycznych
podjetych w rozprawie jest identyfikacja probleméw oraz ograniczen
technologiczno-organizacyjnych w monolitycznym budownictwie betonowym. Na
tej bazie dokonano analizy osiagnie¢ naukowych w obszarze planowania tego
typu robot, wraz z ustaleniem mozliwosci wykorzystania innych podejsé 1 technik
do rozwiazywania zidentyfikowanych zagadnien. Dazac do unifikacji metod
rozwigzywania probleméw planistycznych 1 uznajac, ze wiedza ekspercka istotnie
wplywa na stosowane w praktyce rozwiazania technologiczno-organizacyjne,

ustalono droga badan ankietowych istotno$é kryteriow decydujacych o wyborze
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systeméw deskowaniowych oraz inne dane do planowania robdét betonowych.
Uzyskane wyniki badan pozwolily na hierarchizacje kryteriéw decyzyjnych, co
w konsekwencji  pozwolito na zastosowanie wybranych metod MCDA
do rozwiazania problemu wyboru deskowania.

Jako metode ogdélna — mozliwa do zastosowania w bardzo wielu sytuacjach
decyzyjnych, zaproponowano algorytm interaktywnej symulacji komputerowe;j
przebiegu robdét zwigzanych z wykonaniem monolityczne] konstrukceji obiektu.
Algorytm ten w kazdym kroku postepowania informuje o efektywnosci
wykorzystania deskowan 1 innych konstrukcji pomocniczych oraz pozwala na
eksperymentowanie planistyczne poprzez wycofywanie zegara symulacji i decyzji.
Efektywnosé wykorzystania konstrukecji pomocniczych przy budowie obiektu
zelbetowego  mierzona  jest  kosztami  pozornych  strat z  tytulu
ponadnormatywnego utrzymywania konstrukcji pomocniczych na budowie.
W tym zakresie w rozprawie przeanalizowano rézne miary oceny optymalnosci
harmonogramu robét, zdefiniowano pozadang dla rozpatrywanego zagadnienia
miare efektywnos$ci wykorzystania deskowan - jako miare oceny jakosci
harmonogramu; przeanalizowano rézne metody modelowania przedsiewzieé
budowlanych 1 dokonano oceny ich przydatnosci do rozwiazania podjetych
w rozprawle zagadnien; przeanalizowano mozliwosci adaptacji réznych
algorytmow szeregowania zadan w rozwigzaniu omawianego problemu.

Efektem powyzszych analiz jest autorska metoda interaktywnego
(przebiegajacego z udzialem planisty) modelowania i1 symulowania przebiegu
przedsiewzie¢ monolitycznego budownictwa betonowego z analiza wykorzystania
deskowan systemowych.

Zaproponowana metoda planowania zostala zweryfikowana na

rzeczywistej sytuacji planistycznej budownictwa.

Stowa kluczowe: monolityczne budownictwo betonowe, deskowania
systemowe, symulacyjne planowanie i harmonogramowanie robot, efektywnosé

wykorzystania deskowar.
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